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Шта ћемо научити? 

30. Криволинијско кретање материјалне 
тачке. Брзина и убрзање тачке. 

31. Брзина и убрзање тачке у Декартовом 
координатном систему. 

32. Природне компоненте брзине и 
убрзања тачке. Полупречник кривине 
трајекторије. 
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Кинематика 
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Део механике који се бави изучавањем 
кретања материјалних тала не узимајући у 

обзир дејства која утичу на њега.  
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Криволинијско кретање 
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 Брзина  Убрзање 
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Декартов координатни систем 
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 Положај 

 

 

 Брзина 

 

 

 Убрзање 
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 Параметарска 
једначина кретања 

 

 

 Брзина 
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 Убрзање – тангентно и нормално убрзање 
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 Полупречник кривине трајекторије 
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Пример 

10 
Основе механике, Миодраг Зуковић 



Tрајекторија 
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Линија путање: 
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Положај, брзина и убрзање 
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Положај, брзина и убрзање 
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Шта смо научили? 

30. Криволинијско кретање материјалне 
тачке. Брзина и убрзање тачке. 

31. Брзина и убрзање тачке у Декартовом 
координатном систему. 

32. Природне компоненте брзине и 
убрзања тачке. Полупречник кривине 
трајекторије. 
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Основе механике 

Инжењерство заштите на раду 

Миодраг Зуковић 

 

Динамика – 1. део 
Кинематика тачке – 2. део –  вежбе 


