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Шта ћемо научити? 

4. Статика материјалне тачке и услови њене 
равнотеже.  

5. Статика материјалног тела. Уравнотежени 
систем сила. Сила као клизећи вектор. 

6. Момент силе за тачку. 

7. Спрег сила. 

8. Редукција силe на тачку. 

9. Систем произвољних сила у равни и услови 
равнотеже тела. 
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СТАТИКА 
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Статика проучава услове који морају бити 
испуњени да се неки објекат не би кретао, 

дакле да би остао статичан.  
 
 

Статика проучава и могућност замене 
неког система оптерећења другим 

(еквивалентним) системом оптерећења 

који би имао исто механичко дејство.  
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4. Статика материјалне тачке и услови 
њене равнотеже. 
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Статика материјалне тачке 
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Дејство само једне силе доводи до 
померања тачке 
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Сaбирање две силе према правилу 
паралелограма 
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Резултанта је векторски збир сила 

Резултанта је еквивалентна систему 
сила и има исто механичко дејство 
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Резултанта је једнака нули па нема 
кретања. Тачка је у равнотежи 
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Одређивање резултанте при дејству више од 
две силе. Сучељни систем сила 



13 

Одређивање пројекција резултанте на осе 
Декартовог координатног система  





n

i
ir XX

1





n

i
ir YY

1





n

i
ir ZZ

1

0
1

 


n

i
ir FF




14 

Услови равнотеже материјалне тачке  
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Поједностављени запис аналитичких 
услова равнотеже материјалне тачке  

0 iX   0iY 0 iZ



Пример 
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Пример 
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5. Статика материјалног тела. 
Уравнотежени систем сила. Сила као 
клизећи вектор. 
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Кретање тела при дејству једне силе 
зависи од нападне тачке силе 



Уравнотежени систем сила  
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Две силе истог интензитета и правца, а 
супротног смера  



Сила као клизећи вектор 
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Почетно стање - нападна тачка је А 
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Додавање уравнотеженог система сила не 
доводи до промене механичког дејства 
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Уклањање уравнотеженог система сила не 
доводи до промене механичког дејства  

Крајње стање – нападна тачка је B 



6. Момент силе за тачку.  
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Проблем: одредити момент силе F за 
тачку О  
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Графичка конструкција за одређивање 
крака момента силе 
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Елементи момента силе за тачку 

hFM F O
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Примери одређивања момента силе 
за тачку  
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Момент силе за тачку је вектор који зависи 
од избора моментне тачке  
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7. Спрег сила. 
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Дефинисање спрега сила и 
његова еквивалентност са спрегом  

dF M
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Заједничко дејство обимних сила се 
своди на спрег 
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Спрег сила и спрег се могу приказати и као 
вектори  
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Момент спрега сила не зависи од избора 
моментне тачке  
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Сабирање спрегова  
резултујући спрег  

векторски збир  

Специјалан случај 
паралелни вектори  
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8. Редукција силe на тачку. 
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Да ли ће се при паралелном преношењу 
силе F из тачке А у тачку B променити и 

њено механичко дејство?  
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Додавање уравнотеженог система сила не 
доводи до промене механичког дејства  

FFF  21
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Да би при паралелном преношењу силе 
било исто механичко дејство сили се мора 

додати и спрег 
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9. Систем произвољних сила у равни и 
услови равнотеже тела. 
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Може ли се приказани систем од n сила у 
равни свести на једноставнију форму?  
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Све силе треба редуковати на произвољно 
одабрану тачку О.  

Добија се систем сучењних сила и спрегова 
у равни   
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Сабирањем сила добијамо резултујућу 
силу, а сабирањем спрегова резултујући 

спрег   
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Услови равнотеже система произвољних 
сила у равни  
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Пример 
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Шта смо научили? 

4. Статика материјалне тачке и услови њене 
равнотеже.  

5. Статика материјалног тела. Уравнотежени 
систем сила. Сила као клизећи вектор. 

6. Момент силе за тачку. 

7. Спрег сила. 

8. Редукција силe на тачку. 

9. Систем произвољних сила у равни и услови 
равнотеже тела. 

56 


