
Primena Dalinovog proračuna na postupak sinteze regulatora 

kada je objekat upravljanja tipa elementa prvog reda 

 

Dalinov postupak proračuna regulatora predstavlja metodu koja koristi opisni pristup u određivanju željenog odziva 

regulacione petlje. Naime, zadaje se željena brzina odziva petlje – ako se zadata vrednost skokovito promeni, upravljana 

promenljiva, c(t), će imati aperiodičan odziv čija je brzina promene određena parametrom λ [Hz]: 

   

Slika 1. Zadati odskočni odziv upravljane promenljive 

Na primer, ako je željena brzina odskočnog odziva takva da se 63% krajnje vrednosti dostigne za 1ms, parametar λ ima 

vrednost 1000 [Hz].  

Ovu metodu primenjujemo za sintezu regulatora struje – kod pogona mašine jednosmerne struje to je regulator struje 

rotora, kod pogona sinhrone mašine sa stalnim magnetima to su regulatori d i q komponente struje statora 

predstavljenih u obrtnom dq koordinatnom sistemu (id i iq), u kolu pretvarača povezanog na električnu mrežu to su d i q 

komponente struje mreže. U svim navedenim primerima pretvarač energetske elektronike, koji vrši ulogu izvršnog 

organa, se može predstaviti proporcionalnim elementom, a strujni podsklop mašine, koji predstavlja objekat upravljanja, 

se modeluje elementom prvog reda (RLE kolo). 

U nastavku je data detaljan postupak proračuna parametara regulatora Dalinovom metodom kada u direktnoj grani 

postoji izvršni organ koji se modeluje proporcionalnim prenosnim elementom i objekat upravljanja je tipa elementa 

prvog reda.  
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