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Шта ћемо научити? 

30. Криволинијско кретање материјалне 
тачке. Брзина и убрзање тачке. 

31. Брзина и убрзање тачке у Декартовом 
координатном систему. 

32. Природне компоненте брзине и 
убрзања тачке. Полупречник кривине 
трајекторије. 
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Кинематика 
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Део механике који се бави изучавањем кретања 
материјалних тала не узимајући у обзир дејства која 

утичу на њега.  

Основе механике, Миодраг Зуковић 
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30. Криволинијско кретање материјалне 
тачке. Брзина и убрзање тачке. 



Криволинијско кретање 
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Трајекторија кретања тачке је крива линија. 



Криволинијско кретање – брзина 
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 Средња брзина 

Основе механике, Миодраг Зуковић 

sr

r
v

t





)()( trttrr






Криволинијско кретање – брзина 
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 Тренутна брзина 
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Брзина тачке је први извод вектора положаја по времену. 



Криволинијско кретање – брзина 

9 

 Средња брзина  Тренутна брзина 
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Вектор брзине тачке има правац тангенте на трајекторију. 



Криволинијско кретање – убрзање 
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 Средње убрзање 

Основе механике, Миодраг Зуковић 

sr

v
a

t





)()( tvttvv






Криволинијско кретање – убрзање 

11 

 Тренутно убрзање 
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Убрзање тачке је први извод вектора брзине, односно, 
други извод вектора положаја по времену. 
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 Средње убрзање  Тренутно убрзање 
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Криволинијско кретање 
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 Брзина  Убрзање 
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31. Брзина и убрзање тачке у 
Декартовом координатном систему. 
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Декартов координатни систем – 
вектор положаја 
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 Вектор положаја 

 

 

 

 Параметарске 
једначине кретања: 
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Декартов координатни систем – 
вектор положаја 
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 Вектор положаја 

 

 

 

 Параметарске 
једначине кретања: 
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Декартов координатни систем – брзина 
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 Вектор брзине 

 

 

 

 

 

 Пројекције вектора брзине: 

 

 

 Интензитет вектора брзине 
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Декартов координатни систем – убрзање 
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 Вектор убрзања 

 

 

 

 

 

 Пројекције вектора убрзања: 

 

 

 Интензитет вектора убрзања 

Основе механике, Миодраг Зуковић 

jtyitxtrtvtа

jtаitа

tаtаtа

yx

yx











)()()()()(

)()(

)()()(







)()(,)()( tytatxta
yx

 

22 )()()()( tytxtata 






Декартов координатни систем 
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 Положај 

 

 

 Брзина 

 

 

 Убрзање 
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Пример 
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а) трајекторија 
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б) тренутак t*>0 у коме ће се тачка 
наћи на оси y 
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в) брзина и убрзање 
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г) брзина и убрзање у тренутку t* 
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г) брзина и убрзање у тренутку t* 
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32. Природне компоненте брзине и убрзања 
тачке. Полупречник кривине трајекторије. 
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Пример 
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Трајекторија 
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Брзина и убрзање 
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Брзина 
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Убрзање 
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Брзина и убрзање 
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Брзина и убрзање – природни 
координатни систем 
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Природне компоненте брзине и убрзања 
тачке 
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 Параметарска 
једначина кретања 

 

 

 Брзина 
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Природне компоненте брзине и убрзања 
тачке 
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 Убрзање – тангентно и нормално убрзање 
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Природне компоненте брзине и убрзања 
тачке 
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 Полупречник кривине трајекторије 
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Пример 
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Пример – коси хитац 
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http://www.mech-in-ns.ftn.uns.ac.rs/projects/35-kosi-hitac/ 
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 параметарске једначине 

 

 

 

 

 трајекторија (x0=0, y0=0) 
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 домет хица 

 

 

 

 

 

 

 висина лета 
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Шта смо научили? 

30. Криволинијско кретање материјалне 
тачке. Брзина и убрзање тачке. 

31. Брзина и убрзање тачке у Декартовом 
координатном систему. 

32. Природне компоненте брзине и 
убрзања тачке. Полупречник кривине 
трајекторије. 
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Основе механике 

Инжењерство заштите на раду 

Миодраг Зуковић 

 

Динамика – 1. део 
Кинематика тачке – 2. део 


